TECHNISCHE DATEN

SPEZIFIKATIONEN

Max. Traglast 227 kg
Max. Traglast - Plattformausschub 113 kg
Max. Personenanzahl (innen/aul3en) 1/0
Steigfahigkeit 25 %
Geschwindigkeit (eingefahren) 3,6 km/h
Geschwindigkeit (ausgefahren) 0,5 km/h
Max. zulassige Neigung X-1,5°/Y-3°
Hub- / Absenkgeschwindigkeit 32 /32 sec
Reifen @ 230x100 mm
Bodenfreiheit ein- / ausgefahren 60/ 14 mm
Wenderadius innen 600 mm
Wenderadius aullen 1.800 mm
GEWICHT

Gesamtgewicht 1.380 kg
LEISTUNG

Batterie 2x12V /115 Ah
Ladegerat 24VDC/15A
Fahrmotor 2x24VAC/0,68kW
Hubmotor 24V DC/ 1,4 kW
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ABMESSUNGEN MJP08OF

() Arbeitshéhe max.

O Plattformhshe max.

G Gesamtlange

(© Gesamtbreite
 Gesamthohe

@ Radstand

Plattform

Lange

Lange Erweiterung / Ausschub

Breite

7.600 mm
5.600 mm
1.600 mm

800 mm
1.990 mm
1.210 mm

1.000 mm
500 mm
760 mm

Anmerkung: Alle angegebenen Daten und Ausstattungen sind unverbindlich und
kénnen jederzeit ohne vorherige Mitteilung geandert werden.
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STANDARDAUSSTATTUNG Weitere Infos
auch auf
) unserer
Plattform-Bedienpult Homepage:

Absenkalarm u

Stundenzahler
Hupe
Notabsenkung

Not-Aus-Schalter
-— Integriertes Fehlerdiagnosesystem

Steckdose am Korb MJPO8OF
Load-Sensing-System

Selbstverriegelnde Tar
~—— Proportionale Joystickssteuerung

Neigungssensor mit
akustischem Alarm

Plattformerweiterung auch in
ausgefahrenem Zustand maoglich

INTELLIGENTE LOSUNGEN FUR
EFFIZIENTES ARBEITEN

® 2-Radantrieb

® 2-Radlenkung

Minimaler Wenderadius

Umweltfreundlicher Batteriebetrieb
Automatisches
Bremssystem

Hydraulikolfrei
Volle Hohe verfahrbar Verzurr- & Hebepunkte

Extrem Wartungsfreundlich Non-Marking-Reifen

Einfacher Transport

Automatischer
Schlaglochschutz
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